
ДВИЖЕНИЕ СЕПАРАТОРА В НТОКОСКОРХШЗМ РАДИМЬЖ-УПОРЮМ.
. ШАШОШдаШНИКЕ 

Петроз В.М. * Пирский М.М. (г.Куйбншев) ,

Практика Эжсшуатацш совремеданх нздашй шавйпстревшя по­
казывает , w o ' оЖШГШГШёы№чШ~тЩШ5ЩшптжъТ^&~1&^ ~ 
которого приходитсй основное количество дефектов, является се­
паратор» Для определена» напряженной) состояния сепаратора 
при работе, подшипника необходимо определить силы и мо­
менты, действующие ка сепаратор, которые зависят от характера 
движения его относительно даридав я колец,

Е докладе рассматривается работа высокоскоростного радиально- 
упорного шарикоподшипника, шгружгашго осевой я радиальной сила­
ми з условиях взазяворо перекоса колец. Определяются силы и мо- 
менть(, действующие на шарики со стербиа внутреннего и наружного 
делец, а также скорости движения шариков и сепаратора а подшип­
нике. Показано, что при задании: условиях работы подшипника, 
траектория движения геометрического центра сепаратора пелвостью 
определяется величинами зазора плавания С S п ) и зазора шарика 
в гнезде сепаратора С Sp 5. Геометрический цевтр сепаратора обы­
чно движется примерно то круговой траектории вокруг оси иедшш- 
ника. При определеодюс соотношениях между $„ к Sr > сепаратор 
прижимается ж центрирущецу шжыцу яедвштшка мнабе1шщиши и 
',oтcтяa!^им,, шариками» Это приводит к появлению зяетитадьюх 
сил, действующих на сепаратор со сторош шариков и колец. Для 

„заданных условий работы подшипника,величину этих сия можно умень-. 
шить соответствующим подбором $„и $,•.

Разработанная методика расчета влияния величин Sun S r  на 
характер движения сепаратора позволяет, находить оптимальное со­
отношение этих зазоров и увеличить работоспособность сепаратора.


